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Controle de um motor DC usando uma chave 

quadrupolo L293 
 

 

 

 
// Project 16 - Using an L293D Motor Driver IC 
#define switchPin 2 // switch input 
#define motorPin1 3 // L293D Input 1 
#define motorPin2 4 // L293D Input 2 
#define speedPin 9 // L293D enable Pin 1 
#define potPin 0 // Potentiometer on Analog Pin 0 
int Mspeed = 0; // a variable to hold the current speed value 
void setup() { 

//set switch pin as INPUT 
pinMode(switchPin, INPUT); 
// set remaining pins as outputs 
pinMode(motorPin1, OUTPUT); 
pinMode(motorPin2, OUTPUT); 
pinMode(speedPin, OUTPUT); 

}  
void loop() { 

Mspeed = analogRead(potPin)/4; // read the speed value from the potentiometer 
analogWrite(speedPin, Mspeed); // write speed to Enable 1 pin 
if (digitalRead(switchPin)) { // If the switch is HIGH, rotate motor clockwise 

digitalWrite(motorPin1, LOW); // set Input 1 of the L293D low 
digitalWrite(motorPin2, HIGH); // set Input 2 of the L293D high 
} 

else { // if the switch is LOW, rotate motor anti-clockwise 
digitalWrite(motorPin1, HIGH); // set Input 1 of the L293D low 
digitalWrite(motorPin2, LOW); // set Input 2 of the L293D high 
} 

}  

 

Chave quadrupolo: 

Olhando a figura à direita temos um motor DC 

acionado pela fonte Vin através da chave 

quadrupolo. Fechando( S1 , S4) e abrindo ( S2 , 

S3) a corrente passa pelo motor M da esquerda 

para a direita. O motor girará em um sentido. 

Fechando (S2, S3) e abrindo (S1,S4) o motor gira 

em sentido contrário. 

Estas chaves podem ser implementadas com relés, 

transistores, etc. Existem CIs que fazem esta 

função. 

Um CI conhecido é o L293. 

Nas paginas que seguem mostramos partes do manual dessa chave. Essas informações 

bastam para a implementação do controle do motor DC. 
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